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ECOSONDA: KNUDSEN 1612 - 210 kHz
POSICIONAMIENTO: DGPS NAVCOM SF3050
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COMISION ADMINISTRADORA DEL RIO DE LA PLATA “7?%@%
CANAL MARTIN GARCIA A—
DATOS TECNICOS PLANO DE RELEVAMIENTO BATIMETRICO Fecha: Octubre 2014
km 73,8 al km 84,8 Plano: CARP-201410-52
g < B N PROYECCION: GAUSS-KRUGER
o o o o PROFUNDIDADES REFERIDAS AL L.I.M.B. — — —
N > > >~ s T }34/ ) e

ESCALA: 1:5000




